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AMEi 6 iSET

1

24V ac/dc,
230Vac
Neutral/Neutralleiter/Neutre/
SN |0V Neutro/Z4%/Neutralny/
Hentpanb/Hentpanb
Power supply/Spannungs-
versorgung/Alimentation/
SP %ga/\?gédc, Alimentazione elettrica/
E 8/ Zasilanie/HanpsxeHne
nuTanua/ Hanpyra xxmeneHHs
0(2)-10V Input/Eingang/Entreé/
Y 0(@)-20 mA EX?;esso/Eﬁ)\/Wejs'cie/on,q/
X 0@2-10Vv Output/Ausgang/Sortie/Uscita/
0(4)-20 mA ﬁﬂj/Wyjsicie/Bblxon/ Buxin
A D-
B D+
Ground/Masse/
Masse/Terra/ Modbus
GND | ££3/Masa/
3azemnenne/
3emna

Analog voltage signal / Analoges Spannungssignal /

Signal de tension analogique / Segnale analogico di tensione /
1B ETES / Analogowy sygnat napieciowy /

AHaoroBbIl CUrHaM HaNPsXKeHWs / AHaNoOroBui CUrHan Hanpyrv

24V/230V
1
‘CONTROLLER/REGLER/
REGULATEUR/
REGOLATORE/2#)28/
STEROWNIK/
PEFYNATOP
0..10Vdc 0..10Vdc
AME 1 AME 2
>
2
S »— MODBUS
" = OX { O
o L — o
2 2
9 o
S 3
[sNIspT v T3]3 fenof v [va] x] NEEE
AMEi 6 iSET

Analog / 3P signal with analog feadback; / Analoges/3-Punkt-Signal mit analoger
Ruckfuhrung; / Signal analogique/3P avec retour analogique; / Segnale analogico/3P

con feadback analogico; / ELEEIAR IRBVIEIAE / 3P 155/ Sygnat analogowy/
3P zanalogowym sygnatem zwrotnym; / AHanoroBbli / TPeXToUeUHbIiA CUrHan
C aHanoroBo 06paTHOI CBA3bIO / 3-M0O3. aHANOroOBUIA CUIHaN 3i 3BOPOTHNM 3B'A3KOM;

24V/230V
1
CONTROLLER/REGLER/
REGULATEUR/
REGOLATORE/#2I2/
STEROWNIK/
PErYNATOP a) 0-10Vdc
I I b) 0-20mA dc
¢) AME driven as 3P
| } Ame1
2 1} Ame2
g —p| ——¢— MODBUS
i O WX
|
o
>
0..10Vdc o
S
[sN[spT v T3]3 feno] v Jva] x] NEIEE
AMEi 6 iSET

3P control signal (*3P POl module-plug in accessory for AMV motor actuators is needed);

3-Punkt Signal (¥*3-Punkt POI-Modul als Zubehor fur AMVMotorstellantriebe ist erforderlich);

Signal de commande 3P (*accessoire module 3P POI pour actionneurs de moteur AMV requis);

Segnale di comando 3P (*per gli attuatori motorizzati AMW e necessario un accessorio plug-in del modulo 3P POI);

3PIEHIES (*FHRE 3P POI R - FHF AMV EEALIRRNES AV N TUEC 14

Sygnat sterujacy 3P (wymagany modut wtykowy *3P POI w akcesoriach do sitownikow AMV);
TpexToueuHbln ynpaBnaoLwWwmin curHan (*8 KauecTse AONONHUTENbHON MPUHAANEXHOCTY ANA PEAYKTOPHbBIX

3nekTponpusoaos AMV Heo6xo[um MoaynbHbI pasbem 3P POI);

CurHan KepyBaHHA 3-no3. (*HeobxifHM Moaynb 3-no3. POl - goaaTKoBWI akcecyap Ana nprsoais AMV);

L AMV L AMV
[SN] * 3P POI [SN] * 3P POI
1P| module 5P| module
4 4
K3 ]
B B
T GND| Y | X T GND| Y | X

N —

24V/230V

A | B |GND]

[ono] ¥ Tv2] x]

[snse] ] ]3]3]

AMEi 6 iSET

—— MODBUS

* available in Q1-2019/ erhaltlich im 1. Quartal 2019 / disponible au T1-2019 / disponibile dal primo trimestre del 2019 /2019 £ —=FFE
™1 / dostepny w 1 kwartale 2019 / locTyneH ¢ 1-ro keapTana 2019 1./ * gocTynHuit y 1 keaptani 2019 poky
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AMEi 6 iSET

Danifi

(3] @

1s RESET = STAND BY - ON / OFF

= pressed for 1s/ 1 s lang gedruckt / pression maintenue
pendant 15/ premuto per 1s / ¥&[E 1%)/przyciskaj 1s /
HaXKnmatb 1 ¢/ HaTUCHYTW Ha 1 ceKyHAay

ABTOMATUYECKOE nepemelueHve— Haxnmatb 10 ¢* /
ABTOMEpeMilleHHs - HaTUCHYTK Ha 10 ¢*

= pressed for 1s/1 s lang gedruckt/pression maintenue
pendant 1 s/premuto per 1s/¥&E 1%)/przyciskaj 1s/
Haxkumatb 1 ¢/ CKWOAHHA HaTucHYTU Ha 1c

= AAUTO move- pressed for 10s*/AUTO-Bewegung - 10 Sekunden
lang gedruckt*/Deplacement AUTO - pression maintenue pendant 10
s*/movimento AUTOMATICO- premuto per 10s*/ B 5hi& ] - #E 10
F*/AUTO ruch - przyciskaj 10s*/ABTOMATUYECKOE nepemetieHne—
Haxumatb 10 c* / ABTONepemillleHHA - HaTUCHYTW Ha 10 c*

= AUTO move- pressed for 10s*/AUTO-Bewegung - 10 Sekunden
lang gedruckt*/Deplacement AUTO - pression maintenue

2. pendant 10 s*/movimento AUTOMATICO- premuto per 10s*/
B &hiE ] - 3RE 10%0%/AUTO ruch - przyciskaj 10s*/

* Press any key to stop AUTO move / Drucken Sie eine beliebige Taste, um die AUTO-
Bewegung zu stoppen / Appuyez sur une touche pour arreter le deplacement
AUTO / Premere un tasto qualsiasi per interrompere il movimento AUTOMATICO /

AR RE LB hIEH] / Nacisnij dowolny przycisk, aby zatrzymac ruch AUTO /
Y1o6bl octaHoBUTL ABTOMATUYECKOE nepemelleHue, HaxmmTe nobyo KHOMKY /

J

qo¢oo

%oo

4

?o¢oo

\:oo

O®

Min. Ap Set.
e[

I

t Max. Ap Set.
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RESET

=
E

GREEN LED

GREEN LED

t (min)
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AMEi 6 iSET

Indication type / Anzeigetyp / Type d'indication / Tipo indicazione /
18T ¥R / Typ wskazania/Bug nnaukauun / Tun inguka

Operating mode / Betriebsart/Mode de fonctionnement / Modalita
operativa / TV {E / Tryb pracy / Pexum pa6oTbi / Pexxum po6oTn

Actuator is squeezing the spring;
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;
Lactionneur comprime le ressort;
Lattuatore sta com rimendo la molla;
IXEHARIETE E4E%E

Silownik iciska sprezyn

PeayKTOPHBIIi 21eKTPONPHBOA CKMMaeT
npyKiHY; [IPUBIA CTUCKaE NpYXMHY;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
B
Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO ropuT;
MocCTilHO CBITUTD;

Normal mode - Actuator is squeezing the spring;

Normalbetrieb - Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Mode normal - L'actionneur comprime le ressort;

Modalita normale - L'attuatore sta comprimendo la molla;

TRERT - WEh R IETEESRHE;

Tryb normalny - Sitownik $ciska sprezyne;

HopmanbHbIi pexum - PeAyKTOPHbIN 3N1EKTPONPUBOA CKUMAET NPYKUHY;
HopmanbHuin pexxunm - NprBig CTUCKAE NPYXKNHY;

© 0| O ©

Actuator is stretching the spring;
Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;
Lactionneur allonge le ressort;

Lattuatore sta allungando la molla;

UREH IS EFERLP3EEE;

Sitownik rozciaga sprez)

PeayKTopHuA SEXTRONPNGOR PaCTArBaET
npyxiHy;

MpuBig posTArye npyxuHy;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
25
Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO ropwT;
MocTiiHo cBiTUTb;

Normal mode - Actuator is stretching the spring;

Normalbetrieb - Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;

Mode normal - L'actionneur allonge le ressort;

Modalita normale - L'attuatore sta allungando la molla;

TRERT - R Eh S IETE IR E;

Tryb normalny - Sitownik rozcigga sprezyne;

HopMmanbHbil pexum - PefyKTOpHbIN 31eKTPONPYBOJ PacTATMBAET NPYXKUHY;
HopmanbHuii pexum - NpuBia po3TArye NpyxuHy;

Actuator is squeezing the sprin
Stellantrieb crucke die Feder zusammen;
Lactionneur comprime le ressort;
Lattuatore sta comprimendo la molla;
UREHISIETE E4E3E5E;

Sitownik Sciska sprezyne;

PeyKTOPHbI SNeKTPONPUBOA CKMMAET
npyXUHy;

Mpusia CTucKae npysuHy;

Flashing (1s cycle);
Blinkt (1-s-Takt);
Clignote (cycle d'1 s);
Lampeggiante (ciclo 1s);
AR FLEER);
Miga (cykl 1s);
Muraet (uunkn 1 ¢);
Bbnumae (umkn 1c);

Calibration mode - Actuator is squeezing the spring;

Kalibriermodus - Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Mode etalonnage - L'actionneur comprime le ressort;

Modalita di calibrazione - L'attuatore sta comprimendo la molla;
AR - WNIFIETE E4ERE,;

Tryb kalibracji - Sitownik Sciska sprezyne;

Pexnm KanuGpoBKM - PelyKTOPHbI 311eKTPONPUBOA CKUMAET NPYXKUHY;
Pex<vim KanibpyBaHHs - NPUBIA CTUCKAE NPYXUHY;

Actuator is stretching the spring;
Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;
Lactionneur allonge le ressort;

Lattuatore sta allungando la molla;

IRE) SR IETEFUFRGEEE;

Silownik rozciaga sprézyne;

PefiyKTOpHbIil 3NEKTPONPUBOA PACTArMBaET
npyXuHy;

MpuBig PO3TAryeE NpyXuHY;

Flashing (1s cycle);
Blinkt (1-s-Takt);
Clignote (cycle d'1 s);
Lampeggiante (ciclo 1s);
IAIE (1FDEIER);
Miga (cykl 1s);
Muwuraet (ynkn 1 c);
bnumae (umkn 1c);

Calibration mode - Actuator is stretching the spring;

Kalibriermodus - Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;

Mode etalonnage - L'actionneur allonge le ressort;

Modalita di calibrazione - L'attuatore sta allungando la molla;

BOERT - Reh e IEFERIfERoEE,

Tryb kalibracji - Sitownik rozciaga sprezyne;

Pexum KanubpoBsKy - PelyKTOPHbI SNeKTPONPVBOA PacTArMBaeT NPyKuUHY;
Pexum KanibpyBaHHs - NPUBIA PO3TATYE MPYXKUHY;

Actuator has reached the upper end position

(squeezed spring); Stellantrieb hat die obere
Endlage erreicht (Feder zusammengedruckt);

L'actionneur a atteint la position defin de course

superiéure (ressort comprim

Lattuatore ha raggiunto la posmone finale

superiore (molla compressa); X283 EIAZ) b

I (4 E48); Sitownik osiagnat dolne polozenie

graniczne (Sciénieta sprezyna);

Pe/lyKTOPHbIii 3NEKTPONPUBOA AOCTHF KpaiTHero

BEpXHEr0 NONOXeHNA
(npywHa cxata);
TIpUBIA AOCAT BEPXHBOTO KiHLEBOTO

nonoxenns (npysa cuchyral;

@ @#@Q
g #@0@

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
B
Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO ropwT;
MocTiiiHo cBiTUTD;

Normal mode - Actuator stops at the upper end position;

Normalbetrieb - Stellantrieb stoppt in oberer Endlage;

Mode normal - L'actionneur s'arréte en position de fin de course superieure;
Modalita normale - L'attuatore si ferma nella posizione finale superiore;
TRERT - IRENERTE LIR(RLE;

Tryb normalny - Sitownik zatrzymuje sie w gornym potozeniu granicznym;
HopmanbHbiit pexum - PeyKTOPHbIN 3N1EKTPONPUBOS OCTaHaBNMBAETCA

B KpaiiHeM BePXHEM NONOXeHNY;

HopmanbHuii pexum - NpuBia 3ynUHUBCA y BEPXHbOMY KiHLLIEBOMY MONIOXEHHI;

0ol oo0

Actuator has reached the bottom end position
(stretched spring); Stellantrieb hat die untere
Endlage erreicht (Feder ausgefahren); Lactionneur
aatteint la position de fin de course mieneure
(ressort allongé); L'attuatore ha raggiunto la

osizione finale inferiore (molla allungata); 3¥ 5}

BIAE Tl (¥ HIf#); Sitownik osiagnat dolne

potozenie graniczne (rozciagnieta sprezyna);
Pe/lyKTOpHbIii 51eKTPONPUBOA AOCTH KpaiiHero
HIKHEro NONOXEHIA (NpyXuHa pacTaHyTa); MpuBig
[OCAT HUKHBOTO KIHLIEBOTO MONIOKEHHA (NPyYXKyHa
po3TArHyTa);

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
25
Swieci $wiattem statym;
MocTosHHO ropuT;
MocTiliHO CBITUTD;

Normal mode - Actuator stops at the bottom end position;

Normalbetrieb - Stellantrieb stoppt in unterer Endlage;

Mode normal - L'actionneur s'arrete en position de fin de course inferieure;
Modalita normale - L'attuatore si ferma nella posizione finale inferiore;
PEER - IREHERTE T IR{SLE;

Tryb normalny - Sitownik zatrzymuje sie w dolnym potozeniu granicznym;
HopmanbHblit pexum - PelyKTOPHbIN 3N1€KTPONPUBOJ OCTaHaBMBaETCA

B KPaNHEM HUKHEM MONOXKEHNY;

HopmanbHui pexum - NpuBiA 3yNMHUBCA B HUXKHbOMY KIHLLEBOMY MOJOXKEHHI;

“«h NN n
0 0N n

Y signal is present, actuator reached Set-Point;
Y-signal liegt an, Stellantrieb hat Sollwert erreicht;
Présence du signal Y, I'actionneur a atteint le point
de consgne Il egnale Y precente attustore
ha va%glunlo il valore; Y {55 I, 3XEH2§ A E)
,,,,, Sygnat Y jest obecny, swowmkos.qgnqn
punkt nastawy; lonaeTca curHan Y, peayKTopHbiih
3NeKTPONPUBOA AOCTUT 3HAYEHNA YCTABKY; CUTHAN
Y NPUCYTHIli, NPVBIA JOCAT 33aHOTO 3HAYEHHS;

Flashing;
Blinkt;
Clignote;
Lampeggiante;
IR
Miga;
Muraer;
Bbnumae;

Normal mode - Actuator stopped at the position which match Y set-point;
Normalbetrieb - Stellantrieb stoppte an Position, die Y-Sollwert entspricht;
Mode normal - Actionneur arrété dans la position correspondant

au point de consigne Y;

Modalita normale - L'attuatore si ferma nella posizione che corrisponde

al valore Y;

TR - R EEHES RE SN EELE;

Tryb normalny - Sitownik zatrzymat sie w pozycji, ktora odpowiada nastawie Y;
HopmanbHbliii pexunm - PegyKTOpHbIV 31eKTPONprBOA OCTaHOBNEH

B MONIOXEHWM, COBMNajatoLLem C 3HaYeHeM YCTaBKM Y;

HopMmanbHuii pexum - nprBig 3ynHWBCA B NMONTOXKEHHI, AKe Bianosigae
3a/jlaHOMY 3HauYeHHK Y;

2O 0111 1 O T I T
£+ 0 00 oo oo

Y signal is not connected - (broken wire);

Y-signal nicht angeschlossen - (Drahtbruch);

Le signal Y st pas connecte.- il rompu);

Il segnale Y non e (cl\e%am (filo rotto)

RIS Il - (EURRR) | Syomal ¥ et
podiaczony - (przerwany przewod

OTcyTcTByet curHan Y — (06phis nposoa);
Curiian Y He nigknioueHo - (06ipBakmii nposia);

2-fast Flash after
1 s period;
2 x schnelles Blinken
nach 1-s-Takt;

2 clignotements apres
une periode d'ls;
Due flash veloci dopo
un periododi1s;
[BIFR 1FD TR
AR 2 0%,

2 szybkie migniecia
wciggu 1s;
[Baxabl muraet
cnepuopom 1¢;
MocCTilHO CBITUTD;

Normal mode - Y signal is not connected - (broken wire)

motor stopped at position when Y was last present;
Normalbetrieb - Y-Signal nicht angeschlossen - (Drahtbruch)
Motor stoppte in Position, als Y zuletzt da war;

Mode normal - Le signal Y n'est pas connecté - (fil rompu)

Moteur arrété a la position ou Y était present pour la derniére fois;
Modalita normale - Il segnale Y non e collegato - (filo rotto)
motore fermo in posizione quando Y era presente |'ultima volta;
TRAERET - IS S RERE - (KLRIR)
FBAVE DR HIBEHIE S EFLL

Tryb normalny - Sygnat Y nie jest podtaczony —
silnik zatrzymat sie w ostatniej pozycji Y;
HopmanbHbliit pexum - OTcyTcTByeT curdan Y — (06pbis nposoaa)
ABUraTeNlb OCTAHOBJIEH B MOSIOXEHUW, B KOTOPOM curHan Y nogasanca
nocneHuii pas; HopmanbHuin pexum - Y curHan He nig efgHaHnii, npusig
3YNWUHMBCA B NOSIOXKEHHI, AKe BiAMNOBIAa€ OCTaHHbOMY 3HaueHHI Y;

(przerwany przewod)

Stand-By-mode;
Stand-by-Betrieb;
Mode veille;
Modalita stand-by;
R

Tryb gotowosci;
PEXUM OKMAAHUA;
PeXu1M ouiKyBaHHs;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
I%J'\ar
Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO ropwT;
MocTiiiHo cBiTUTb;

Stand-by-mode;
Stand-by-Betrieb;
Mode veille;
Modalita stand-by;
R

Tryb gotowosci;
Pexum oxngarusa;
Pexum ouikyBaHHs;

AQ30568060085902-010301

© Danfoss | 2025.02 | 7



AMEi 6 iSET

ol
GD' ol

NANANAAAE
NANONAAAE

Error mode;
Fehler-Betrieb;

Mode erreur;

Modalita errore;

R,

Tryb bledu;

Pexum 0GHapyKeHIA OWNGKM;
Pexum nomunkw;

Flashing;
Blinkt;
Clignote;
Lampeggiante;
IAE;
Miga;
MuraeT;
bnumae;

Error mode;

Fehler-Betrieb;

Mode erreur;

Modalita errore;

BB

Tryb btedu;

Pexum o6HapyxeHWA oWnoKu;
Pexxum nomunnku;

°

Actuator is squeezing the spring;

Stellantrieb druckt die Feder zusammen;
L'actionneur comprime le ressort;

Lattuatore sta comprimendo la molla;

IR BR EE R 4a38 8

Sitownik sciska sprezyne;

Pe/lyKTOPHbIl1 3NeKTPONPUBOA CKUMAET NPYXUHY;
NpuBia CTUCKaE npyXuHy;

Flashing (1s cycle);
Blinkt (1-s-Takt);
Clignote (cycle d'1 s);
Lampeggiante (ciclo 1s);
KR (1FL A HR);
Miga (cykl 1s);
Mwraer (ynkn 1 ¢);
Bnumae (yukn 1c);

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
R
Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO ropuT;
MocCTiHO CBITUTD;

Manual mode - Button , SQUEEZE SPRING"” >10 sec

Actuator is squeezing the spring;

Handbetrieb - Taste ,FEDER ZUSAMMENDRUCKEN" >10 Sek.
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Mode manuel - Touche «COMPRIMER RESSORT» > 10 s

L'actionneur comprime le ressort;

Modalita manuale - Pulsante "COMPRIMI MOLLA" >10 sec

L'attuatore sta comprimendo la molla;

FamE - TR ERE >10 70

RS IE 1 Hi RS, s _

Tryb pracy recznej - Przycisk ,SCISNIECIE SPREZYNY” >10 s

Sitownik $ciska sprezyne;

PyuHoit pexum - Knonka«SQUEEZE SPRING» (CxaTue npyxuHbl) >10 ¢
PeflyKTOPHbIN 3N1eKTPONPUBO/ CKUMaET NPYXKUHY;

PyuHuin pexxum - Knonka "CTUCHYTU MPYXUHY" >10 cek Mpusig cTUCKae NpyKnHy;

)

Actuator is stretching the spring;
Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;
Lactionneur allonge le ressort;

Lattuatore sta allungando la molla;

IR SR IETE NI 3EE,;

Silownik rozciaga sprezyne;

PejyKTOPHbI 5NeKTPONPYBOA PacTAruBaeT
npyxiHy;

MpuBig po3TArye NpyXuHy;;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
n%n./

Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO ropurT;
MocTinHo CBiTUTB;

Flashing (1s cycle);
Blinkt (1-s-Takt);
Clignote (cycle d'1 s);
Lampeggiante (ciclo 1s);
AR (1 FDEER);
Miga (cykl 1s);
MwraeT (unkn 1 ¢);
bnvmae (ynkn 1c);

Manual mode - Button , STRETCH SPRING” >10 sec

Actuator is stretching the spring;

Handbetrieb - Taste ,FEDER AUSFAHREN" >10 Sek.

Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;

Mode manuel - TOUCHE «<ALLONGER RESSORT» > 10's

L'actionneur allonge le ressort;

Modalita manuale - Pulsante "ALLUNGA MOLLA" >10 sec

L'attuatore sta allungando la molla;

FapE - TR ERE >10 7

IR 1 ROEIT IRTHAR IEAE RIS ES,; )

Tryb pracy recznej - Przycisk ,ROZCIAGNIECIE SPREZYNY” >10 s

Sitownik rozcigga sprezyne;

PyuHoi pexum - Knonka «STRETCH SPRING» (PacTaxeHwne npy»kuHbl) >10 ¢
PeflyKTOpPHbI 3NeKTPONPUBO/ PacTArMBaeT NPYKUHY;

Pyunuin pexxkum - KHonka "PO3TATHYTU MPYXKHY" >10 cek MpuiBig po3TArye npy»<uHy;

Actuator is squeezing the spring;
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;
Lactionneur comprime le ressort;
Lattuatore sta comprimendo la molla;
IR 2R IELE R AR SH &,

Sitownik Sciska sprezyne;

PepyKTOPHSIA SMeKTPONPUBOA CKMMAET
npyXuHy;

MpuBia CTUcKae npysKuHy;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
B
Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO ropuT;
MocTilHO CBiTUTD;

Manual mode - Button , SQUEEZE SPRING” <10 sec

Actuator is squeezing the spring;

Handbetrieb - Taste ,FEDER ZUSAMMENDRUCKEN" <10 Sek.
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Mode manuel - Touche «COMPRIMER RESSORT» < 10's

L'actionneur comprime le ressort;

Modalita manuale - Pulsante "COMPRIMI MOLLA" <10 sec

L'attuatore sta comprimendo la molla;

FEMEI - T AR E R <10 7

IR Thas IETERIfERSEEE;

Tryb pracy recznej - Przycisk ,SCISNIECIE SPREZYNY” <10 s

Sitownik Sciska sprezyne;

PyuHoit pexum - KHonka «SQUEEZE SPRING» (CxaTue npyxuHbl) <10 ¢
PeflyKTOpPHbI 3NeKTPONPUBOL CKUMAET NPYXKUHY;

Pyunuin pexum - KHonka "CTUCHYTU MPYXKWHY" <10 cek MpuBia CTUCKAE NPYXUHY;

Actuator is stretching the spring;
Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;
Lactionneur allonge le ressort;

Lattuatore sta allungando la molla;

o Enedinti

Sitownik rozciaga sprezyne;

PeqyKTOpHbI 51eKTPONPUBOA PacTAruBaeT
npyxuHy;

MpuBig PO3TArye NpyXuHY;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
2%

Swieci $wiattem statym;
MocTosiHHO ropwT;
MocTilHO CBiTUTD;

Manual mode - Button ,, STRETCH SPRING” <10 sec

Actuator is stretching the spring;

Handbetrieb - Taste ,FEDER AUSFAHREN" <10 Sek.

Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;

Mode manuel - TOUCHE «<ALLONGER RESSORT» < 10 s

L'actionneur allonge le ressort;

Modalita manuale - Pulsante "ALLUNGA MOLLA" <10 sec

L'attuatore sta allungando la molla;

FaptEzl - TR E R <10 75

IR 1RO EIF JRENR8 IETEHI(RSHEE;

Tryb pracy recznej - Przycisk ,ROZCIAGNIECIE SPREZYNY” <10 s

Sitownik rozcigga sprezyne;

PyuHolit pexum - KHonka «STRETCH SPRING» (PacTaxeHune npyxuHbl) <10 ¢
Pe[lyKTOPHbIN 3N1eKTPONPUBO/ PaCcTATUBAET NPYKNHY;

Pyunuit pexum - Knonka "PO3TATHYTU MPYKNHY" < 10 cek Mpwsia po3Tarye
NpyXuHy;

Motor stopped in the “SQUEEZE SPRING"
positioning mode; Motor gestoppt im
Positionierbetrieb
,FEDER ZUSAMMENDRUCKEN"; Moteur arrété
en mode de positionnement «COMPRIMER
RESSORT» ; Motore fermo nella modalita di
osizionamento "COMPRIMI MOLLA"; 7£“FE483¢
BRI T, BABLE, Sk zatizymany w
rybie pozycjonowania /SCISNIECIE SPREZYNY";
[lauratens ocraHoBne:
B peAME ROSAIMORIPOEHHA CCraTHe
NPYXUHBI;
ZIBUTYH 3YMMHVBCA B PEXVMI
TIO3ULIIOHYBAHHA "CTUCKAHHA MPYXUHA';

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
%r\.,

Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO ropuT;
MocTinHo CBiTUTB;

Manual mode - Motor stopped in the “SQUEEZE SPRING” positioning mode;
Handbetrieb - Motor gestoppt im Positionierbetrieb

,FEDER ZUSAMMENDRUCKEN";

Mode manuel - Moteur arrete en mode de positionnement

«COMPRIMER RESSORT>;

Modalita manuale - Motore fermo nella modalita di posizionamento "COMPRIMI
MOLLA";

Fapist - T EERE AR T, BHEL

Tryb pracy recznej - Silnik zatrzymany w trybie pozycjonowania
,SCISNIECIE SPREZYNY”;

PyuHoln pexum - [1Buratenb ocTaHOBNEH

B PeXVMe NO3NLMOHNPOBaHUA «CxaTne NpyKnHbI»;

Pyu4Huit peXxum - ABUTYH 3yNHEHO B pexuMi nosuuioHysaHHa "CTUCHYTU
MPYXUHY";

Motor stopped in the “STRETCH
SPRING"positioning mode; Motor gestopptim
Positionierbetrieb ,FEDER AUSFAHREN"; Moteur
arrété en mode de positionnement <ALLONGER
RESSORT; Motore fermo nella modalith &
osizionamento "ALLUNGA A T RS
"EARIT, BAUSLE; 5||n|k zauzymany
w trybie pozycjonowania ,ROZCIAGNIECI
SPREZYNY"; [IBuratenb oCTaHOBNEH B pe)«MMe
NO3VIUMOHIPOBaHNA <PACTArMBaHUE NPYKIHbIY;
[BMIryH 3yNMHWBCA B PEXIMI NO3MLIOHYBaHHA
PO3TATYBAHHA MPYKIH;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
n%r\./

Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO ropurT;
MocTinHo CBiTUTB;

Manual mode - Motor stopped in the “STRETCH SPRING” positioning mode;
Handbetrieb - Motor gestoppt im Positionierbetrieb,,FEDER AUSFAHREN";
Mode manuel - Moteur arrété en mode de positionnement

«ALLONGER RESSORT»;

Modalita manuale - Motore fermo nella modalita di posizionamento
"ALLUNGA MOLLA";

FapEs - EhERRE E RN T, BIELL;

Tryb pracy recznej - Silnik zatrzymany w trybie pozycjonowania
,SCISNIECIE SPREZYNY”;

PyuHoii pexum - [lBuratenib OCTaHOBJIEH B PeXMME MO3NLIMOHNPoBaHnA «CxaTue
NPYXWHbIY;

PYYHUW PEXXUM - IBUTYH 3YMUHEHO B PEXXMMI NO3ULIOHYBAHHA
"PO3TACHYTU NPYXNHY",

8| © Danfoss | 2025.02
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AMEi 6 iSET

Danifi

L. . e T Modb ication status/ Modbus-K ikati /
™| | Satutdelacommunictonodbus Stato sl Modbusiods
RAEETYP AuHAukay Ankau JBIEIRA /stanl ikacji/ Coc cBsa3n Modbus / Cran 38'asky Modbus
No power supply; Dark; No communication;
Keine Spannungsversorgung; Aus; Keine Kommunikation;
Absence d'alimentation; ot P
Alimentazione elettrica assente; Eteinte; Absence de communication;
Bf;!liz?silania elektrycznego; O SCLLr_O; Co\mugicazione assente;
OrT(yTnBVle nwamz; 9 5= TIBfE; L
Hemae xmBneHrs; Ciemna; Brak komunikacji;
(@] _I:I He ropur; Her ceazu;
He cBiTUTb Hiakoro 38'A3Ky;
RX telegram is for me;
RX-Telegramm ist flir mich;
Télégramme RX pour moi;
Il telegramma RX é per me;
B AM RX IR
Telegram RX jest dla mnie;
MpuHAaTa Tenerpamma RX;
RX-BxifjHa Tenerpama;
FI;E:LQQ; RX activity on BUS;
g RX-Aktivitat im BUS;
T Clignote; | Activité RX sur BUS;
Eo! Lampeggiante; | Attivita RX su BUS;
RIRIRIIRISIRE I B Fr RGERD:
'. IOORONRARNA Miga; Aktywnos¢ RX w MAGISTRALL;
I Muraer; AKTUBHOCTb RX Ha wuHe;
Banmac; RX-AisnbHICTb Ha WyHI (Nepepaya faHux);
Error in message interpretation;
Fehler bei Interpretation von Nachricht;
Erreur dans l'interprétation du message;
Errore nell'interpretazione dei messaggi;
SRR,
Btad w interpretacji komunikatu;
Owwnbka nHTepnpeTayun coobuieHus;
Nomwunka iHTepnpeTadii NoBifOMSIEHHS;

min. 250
min. 250

min. 250

AMEi 6 iSET + AFP2 + VFG
22(1) + AFP 2, AFD 2, AFA 2,
AFPB 2, AFPA 2

AFPQ 2

AMEi 6 iSET + AFP2 + VFG
22(1) + AFQMP 2

Pressure actuators / Druckantriebe / Actionneurs p

AMEi 6 iSET intelligent actuator should be ordered separately.

Der intelligente Stellantrieb AMEi 6 iSET muss separat bestellt werden.
L'actionneur intelligent AMEi 6 iSET doit étre commandé séparément.
L'attuatore intelligente AMEi 6 iSET va ordinato eparatamente.
AMEi 6 5 BE3RBHER [ S IRITIE,

Inteligentny sitownik AMEi 6 iSET nalezy zamawiac oddzielnie.

WumennekmyaneHbil pedykmopHsiti snekmponpusod AMEi 6 iSET 3akaseieaemcs omoesbHo.

IHmenekmyaneHut npusio AMEi 6 iSET cnid 3amosnamu okpemo.

ressostatiques /

Attuatori di pressione / £ /13X5HES / Sitownik membranowy /Perynatopbl AaBneHns / Perynatopu Tucky

Size / GréBe / Taille / AFP 2,
Dimensioni/ Rt/ oA AFD 2 AFA 2 AFPB 2 AFPA 2 AFPQ2 |AFQMP2
Pow. rob./Pa3mep / Po3mip
(cm?) H H H H @A, | H, |@A | H,
mm
80 175 602 558 515 612 - - - -
160 228 622 578 605 612 228 | 727 | 295 | 622
320 295 622 578 605 612 300 | 727 | 295 | 622
630 300 747 703 730 735 - - - -

AQ30568060085902-010301

© Danfoss | 2025.02 | 9



AMEIi 6 iSET
ENGLISH S1/DIP 3
Direct or inverse acting selector (Fig. 2):
Safety Notes OFF: Actuator is direct acting to input signal

To avoid personal injury and damage
to devices, it is absolutely essential for
these instructions and safety notes to

be read carefully and reviewed prior to
assembly and use.

Do not dismantle actuator with the safety spring
function! There is risk of injury and death in the
event of improper handling!

The actuator is heavy. Handle with care to avoid
injury or product damage.

Wiring

Do nottouch anything on the PCB!
Do not remove the service cover
before the power supply is fully
switched off.

Wirina lenath Recommended cross-sectional

gleng area of the wiring
0-50 m 0,75 mm?
>50m 1,5 mm?

Electrical connection @

iSET actuator mounting to pressure
actuator @

Stand-By mode for manual operation
and differential pressure setting @
Set-point range see rating plate on the pressure
actuator®
1. Start-up of system *
2. Set flow rate on a motorized valve over
which the differential pressure is controlled,
to about 50 % *
3. Adjustment
« Observe pressure indicators *
Enter the Stand-By mode for manual
operation
« Pushing the button @ on the actuator
increases the set-point (squeezing the
spring)
« Pushing the button @ reduces the
set-point (stretching the spring)

End switch setting for MIN/MAX set Ap @
Slider ) can be set to limit min. Ap

Slider @) can be set to limit max. Ap

Fix the sliders D, @ with 2 srews ®

Slider @ may be sealed @

* see instruction for relevant combination
pressure actuator/ valve

DIP switch setting @

22

=]
N

SO

S1/DIP 1

Input signal type selector:

OFF: Input signal Y is set to voltage (V)
ON: Input signal Y is set to current (mA)

S1/DIP 2

Output signal type selector:

OFF: Output signal X is set to voltage (V)
ON: Output signal X is set to current (mA)

ON: Not to be used for iSET

S1/DIP 4

Normal or sequential mode selector:

OFF: Actuator is working in range 0(2)-10 V or
0(4)-20 mA

ON: Actuator is working in sequential range; 0-5
V or (0-10 mA) or (5-10 V) or (10-20 mA)

Signal range selector S1/DIP 6 sets the
sequential range.

S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - Input/output

OFF: 0-10 V; input signal is in the range from 0-10
V (voltage input) or from 0-20 mA (current input)
ON:2-10V; input signal is in the range from 2-10
V (voltage input) or from 4-20 mA (current input)
Signal range selector S1/DIP 1 & DIP 2 sets Y and
X signal.

S1/DIP 6

Sequential range selector:
OFF: 0-5V or (0-10 mA)
ON:5-10 V or (10-20 mA)
[S1/DIP 4 = ON!]

S1/DIP 7
OFF:iSET
ON:iNET **

S1/DIP 8
Not used

** See AMEi 6 iNET data sheet
S2

i
1234
S2/DIP 1

OFF: analog MCV control signal
ON: 3-point MCV control signal

S2/DIP 2
OFF: analog MCV control signal
ON: 3-point MCV control signal

S2/DIP 3
Not used

S2/DIP 4*

OFF: Analog signal (V/mA)

Actuator operates in analog mode

ON: MOD BUS

Actuator operates in digital mode

*In analog mode S2/DIP 4 = OFF, DIP switches
S1/DIP 1-7 work as active functions.

In digital mode S2/DIP 4 = ON, DIP switches
S1/DIP 1-7 work as a digital addresses.

In digital mode Modbus RS485 could be used
either for the monitoring purposes or for the
AMEi 6 actuator positioning.

oV (2V)
0OmA (4mA)

Calibration @

Calibration to the desired pressure actuator
stroke (min-max spring setting).

Before calibration drive the actuator out of end
positions (minimal gap between sliders 1),
and pin on the end switch 3 has to be ensured).
To start calibration procedure, press and hold
RESET button for 5 seconds until the green light
starts flashing. End positions of the actuator are
automatically adopted based on pre-set end
switch positions sliders (1),(2). Actuator goes

to the stationary mode and starts responding

to the control signal. Depends on min-max Ap
setting (position of sliders (O and (2)), calibration
may take up to ~1 h (in case of max available Ap
range-stroke is set).

Calibration procedure need to be repeated
every time when min/max spring setting

is changed (position of sliders 3 and @ is
changed).

LED signalisation @

Dimensions @

10 | © Danfoss | 2025.02
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AMEi 6 iSET

Danifi

DEUTSCH
Sicherheitshinweise

Um Sach- und Personenschaden
zu vermeiden, ist es zwingend
erforderlich, diese Anweisungen

und die Sicherheitshinweise vor der Montage
und Verwendung sorgféltig zu lesen und zu
Uberprifen.

Stellantriebe mit Sicherheitsfederfunktion nicht
demontieren! Bei unsachgeméaBer Handhabung
besteht Verletzungs- und Lebensgefahr!

Der Stellantrieb ist schwer. Vorsichtig
ist geboten, um Verletzungen oder
Produktschdaden zu vermeiden.

Elektrischer Anschlussplan

Platine nicht direkt bertihren!
Gehduse nicht 6ffnen, bevor die
Spannungsversorgung komplett

ausgeschaltetist.
. Empfohlener Querschnitt
Kabellange der Verdrahtung
0-50m 0,75 mm?
>50m 1,5 mm?

Elektrische Verbindung @

Befestigen des iSET-Stellantriebs
am Druckantrieb @

Standby-Modus fiir Handbetrieb
und Differenzdruckeinstellung @
Sollwertbereich siehe Typenschild auf dem
Druckantrieb*
1. Inbetriebnahme des Systems*
2. Volumenstrom an einem Motorstellventil,
Uber das der Differenzdruck geregelt wird,
auf ca. 50 % einstellen*
3. Einstellung
- Druckanzeige beachten*
Fur den Handbetrieb in den Standby-
Modus wechseln

« Das Driicken der Taste @ am Stellantrieb
erhoht den Sollwert (Zusammendriicken
der Feder)

+ Das Driicken der Taste @ verringert den
Sollwert (Ausfahren der Feder)

Endschaltereinstellung fiir MIN/MAX
Wert fiir Ap @

Der Schieber (D lasst sich so einstellen, dass
das min. Ap begrenzt wird

Der Schieber (2) lasst sich so einstellen, dass
das max. Ap begrenzt wird

Schieberegler @), @ mit 2 Schrauben @
befestigen

Der Schieber (2 kann versiegelt werden @)

* siehe Anleitung fur die jeweilige Druckantrieb-
Ventil-Kombination

DIP-Schalter-Einstellung @

—-mo|¥
NEO2

sy

S1/DIP 1

Wahlschalter fiir die Art des
Eingangssignals:

AUS: Eingangssignal Y ist auf Spannung

(V) eingestellt

EIN: Eingangssignal Y ist auf Stromstarke (mA)
eingestellt

S1/DIP 2

Wabhlschalter fiir die Art des
Ausgangssignals:

AUS: Ausgangssignal X ist auf Spannung (V)
eingestellt

EIN: Ausgangssignal X ist auf Stromstarke (mA)
eingestellt

S1/DIP 3

Wahlschalter fiir direkte oder umgekehrte
Fahrweise (Abb. 2):

AUS: Stellantrieb reagiert direkt auf das
Eingangssignal

EIN: Fur iSET nicht zu verwenden

S1/DIP 4

Wahlschalter fiir den Betriebsmodus Normal
oder Sequentiell:

AUS: Der Stellantrieb arbeitet im Bereich von 0
(2) bis 10 V oder 0 (4) bis 20 mA

EIN: Der Stellantrieb arbeitet im sequentiellen
Bereich; 0-5 V oder (0-10 mA) oder (5-10 V) oder
(10-20 mA)

Der Signalbereichswahlschalter S1/DIP 6 stellt
den sequentiellen Bereich ein.

S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - Ein-/Ausgang

AUS: 0-10 V; Eingangssignal liegt im Bereich

von 0 bis 10 V (Spannungssignal) bzw. von 0 bis
20 mA (Stromsignal)

EIN: 2-10 V; Eingangssignal liegt im Bereich von 2
bis 10 V (Spannungssignal) bzw. von 4 bis 20 mA
(Stromsignal)

Der Signalbereichswahlschalter S1/DIP 1 und
DIP 2 stellt das Y- und X-Signal ein.

S1/DIP 6

Wahlschalter fiir sequentiellen Bereich:
AUS: 0-5 V oder (0-10 mA)

EIN: 5-10 V oder (10-20 mA)

[S1/DIP 4 = EIN!]

S1/DIP 7
AUS:iSET
EIN: iINET**

S1/DIP 8
Nicht verwendet
** Siehe Datenblatt AMEi 6 iNET

S2
ON
ik

S2/DIP 1
AUS: analoges MCV-Regelsignal
EIN: 3-Punkt-MCV-Regelsignal

S2/DIP 2
AUS: analoges MCV-Regelsignal

EIN: 3-Punkt-MCV-Regelsignal

S2/DIP 3
Nicht verwendet

S2/DIP 4*

AUS: Analogsignal (V/mA)

Stellantrieb arbeitet im Analogbetrieb

EIN: MODBUS

Stellantrieb arbeitet im Digitalbetrieb

*Im Analogbetrieb S2/DIP 4 = AUS
fungieren die DIP-Schalter S1/DIP 1-7 als aktive
Funktionen.

Im Digitalbetrieb S2/DIP 4 = EIN fungieren die
DIP-Schalter S1/DIP 1-7 als digitale Adressen.
Im Digitalbetrieb eignet sich Modbus RS485
entweder fiir die Uberwachung oder fiir die
Positionierung des AMEi 6-Stellantriebs.

ov(@2v) v
0mA (4 mA)

Kalibrierung @

Kalibrierung auf den gewtinschten
Druckantriebshub (min.-max. Federeinstellung).
Vor der Kalibrierung ist der Stellantrieb aus

den Endpositionen herauszufahren (minimaler
Abstand zwischen den Schiebern XX und dem
Stift am Endschalter K ist zu gewdhrleisten).
Zum Starten des Kalibriervorgangs die
RESET-Taste 5 Sekunden lang gedruickt halten,
bis das griine Licht anfangt zu blinken. Die
Endpositionen des Stellantriebs werden
basierend auf den voreingestellten Schiebern
flr die Endschalterposition B X automatisch
Ubernommen. Der Stellantrieb wechselt in den
stationdren Betrieb und reagiert ab sofort auf
Regelsignale. Abhdngig vom min./max. Wert
flr Ap (Position der Schieber ¥ und K) kann die
Kalibrierung bis zu ~1 Stunde dauern (falls max.
verfligbarer Ap-Bereichshub eingestellt ist).
Der Kalibriervorgang ist bei jeder Anderung
der min./max. Federeinstellung zu wiederholen
(Anderung der Position der Schieber K und ).

LED-Signalisierung @
Abmessungen @

AQ30568060085902-010301
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AMEi 6 iSET

Danifi

Remarques de sécurité
Afin d'éviter des accidents corporels
A ou d’'endommager les appareils, il
est absolument essentiel de lire et
d’étudier attentivement ces instructions et ces
consignes de sécurité avant I'assemblage et
I'utilisation.
Ne pas démonter les actionneurs qui possedent
une fonction de ressort de sécurité ! Une
manipulation incorrecte peut entrainer
des blessures mortelles !
L'actionneur est lourd. Le manipuler avec
précaution afin d’éviter des dommages
physiques ou matériels.

Raccordement

Ne touchezpas la carte de circuit
imprimé!

Nepas retirer le capot avant d‘avoir
totalement coupé l'alimentation.

Longueur du Section recommandée
raccordement du céblage

0-50 m 0,75 mm?

>50m 1,5 mm?

Raccordement électrique @

Montage de I’'actionneur iSET sur
I'actionneur pressostatique @

Mode veille pour le fonctionnement
manuel et le réglage de la pression
différentielle @

Plage de consigne, voir la plaque signalétique

sur l'actionneur pressostatique*
1. Démarrage du systeme *
2. Régler le débit d'une vanne motorisée, ou la
pression différentielle est régulée, sur 50 %
environ *
3. Réglage
« Observer les indicateurs de pression *
Activer le mode veille pour le
fonctionnement manuel

« Une pression sur la touche @ de
I'actionneur augmente la valeur de
consigne (compression du ressort)

+ Une pression sur la touche réduit
la valeur de consigne (allongement du
ressort)

Réglage de commutateur de fin pour
réglage Ap MIN/MAX @

Le curseur (D) peut étre réglé sur Ap min. limite
Le curseur (2) peut étre réglé sur Ap max. limite
Fixer les curseurs (), 2 avec 2 vis @)

Le curseur Q) peut étre scellé @

* voir les instructions concernant la
combinaison vanne/actionneur pressostatique

Réglage du sélecteur de fonction DIP @

2‘2

-]
N

SO

S1/DIP 1

Sélecteur de type de signal d’entrée:
ARRET : Le signal d’entrée Y est réglé sur tension
(V)

MARCHE : Le signal d’entrée Y est réglé sur
intensité (mA)

S1/DIP 2

Sélecteur de type de signal de sortie :

ARRET : Le signal de sortie X est réglé sur tension
v)

MARCHE : Le signal de sortie X est réglé sur
intensité (mA)

S1/DIP 3

Sélecteur d’action directe ouinverse (Fig.2):
ARRET : Lactionneur agit directement

sur le signal d’entrée

MARCHE : Ne pas utiliser pour iSET

S1/DIP 4

Sélecteur de mode normal ou séquentiel :
ARRET : Lactionneur fonctionne sur la plage de
0(2)a10Voude0(4)a20 mA

MARCHE : Lactionneur fonctionne sur une plage
séquentielle; 0-5V ou (0-10 mA) ou (5-10 V) ou
(10-20 mA)

Le sélecteur de plage de signal S1/DIP 6
détermine la plage séquentielle.

S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - Entrée/sortie

ARRET:0-10 V; le signal d’entrée se situe dans
une plagede 0a 10V (tension d’entrée) ou de 0
a 20 mA (courant d’entrée)

MARCHE : 2 -10 V; le signal d’entrée se situe
dans une plage de 2a 10 V (tension d’entrée) ou
de 4 a 20 mA (courant d’entrée)

Le sélecteur de plage de signaux S1/DIP 1 et DIP
2 détermine les signaux Y et X.

S1/DIP 6

Sélecteur de plage séquentielle :
ARRET:0-5V ou (0-10 mA)
MARCHE : 5-10 V ou (10-20 mA)
[S1/DIP 4 = MARCHE !]

S1/DIP 7
ARRET :iSET
MARCHE :iNET **

S1/DIP 8
Non utilisé

** Reportez-vous a la fiche technique AMEi 6 iNET
S2

G
1234
S2/DIP 1

ARRET : signal de commande de vanne de
régulation motorisée (MCV) analogique
MARCHE : signal de commande de vanne de
régulation motorisée (MCV) 3 points

S2/DIP 2

ARRET : signal de commande de vanne de
régulation motorisée (MCV) analogique
MARCHE : signal de commande de vanne de
régulation motorisée (MCV) 3 points

S2/DIP 3
Non utilisé

S2/DIP 4*

ARRET : Signal analogique (V/mA)
L'actionneur fonctionnement en mode
analogique

MARCHE : MODBUS

L'actionneur fonctionne en mode numérique
*En mode analogique S2/DIP 4 = ARRET, les
interrupteurs DIP S1/DIP 1-7 ont des fonctions
actives.

En mode numérique S2/DIP 4 = MARCHE, les
interrupteurs DIP S1/DIP 1-7 servent d'adresses
numériques.

En mode numérique, le Modbus RS485 peut
servir soit pour la surveillance soit pour le
positionnement de l'actionneur AMEi 6.

ov(2v) v
0mA (4 mA)

0 mA (4 mA)

Etalonnage @

Etalonnage de la course d'actionneur
pressostatique souhaitée (réglage min-max du
ressort).

Avant I'étalonnage, actionnez I'actionneur hors
des positions de fin de course (I'écart minimal
entre les curseurs ), @ et la goupille de contact
de fin de course @) doit étre garanti).

Pour lancer la procédure d'étalonnage, appuyez
et maintenez la touche RESET enfoncée pendant
5 secondes jusqu’a ce que le témoin vert

se mette a clignoter. Les positions de fin de
course de l'actionneur sont automatiquement
déterminées sur la base des curseurs de position
de contact de fin de course (D,(2. Lactionneur
passe en mode stationnaire et commence a
répondre au signal de commande. En fonction
du réglage Ap min-max (position des curseurs
@ et (2), I'étalonnage peut prendre jusqu’a

1 h (si la course Ap maximale disponible est
sélectionnée).

La procédure d'étalonnage doit étre ré-exécutée
a chaque modification du réglage min/max du
ressort (changement de la position des curseurs

Met®).
Signalisation LED @

Dimensions @
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ITALIANO
Note per la sicurezza

Per evitare lesioni personali e danni
ai dispositivi, € assolutamente
indispensabile leggere e rivedere

attentamente queste istruzioni e le note per la
sicurezza prima di procedere all'assemblaggio
eall'uso.

Non smontare I'attuatore con la funzione molla
di sicurezza! In caso di uso improprio vi e il
rischio di lesioni e di morte!

L'attuatore & pesante. Maneggiarlo con cura per
evitare lesioni o danni al prodotto.

Cablaggio

Nontoccareicomponentidel PCB!
Primadirimuovereil coperchio di
servizio disinserire I'alimentazione

elettrica.
Lunghezza Area sezione trasversale
cablaggio dei cavi raccomandata
0-50 m 0,75 mm?
>50m 1,5 mm?

Connessione elettrica @

Montaggio dell’attuatore iSET
sull’attuatore di pressione @

Modalita stand-by per il funzionamento
manuale e I'impostazione della
pressione differenziale @

Intervallo valore, fare riferimento alla targhetta

sull’attuatore di pressione*.

1. Avvio del sistema *

2. Impostare la portata su una valvola
motorizzata sulla quale la pressione
differenziale viene controllata a circa il 50 % *

3. Regolazione
- Osservare gli indicatori di pressione *

Accedere alla modalita stand-by per
I'azionamento manuale
« Premendo il pulsante @ sull'attuatore si
aumenta il valore (comprimendo la molla)
- Premendo il pulsante @ si riduce il valore
(allungando la molla)

Impostazione finecorsa per MIN/MAX set
Ap O

Il cursore ) pud essere impostato per limitare
il valore min. di Ap.

Il cursore Q) pud essere impostato per limitare
il valore max. di Ap.

Fissare i cursori (D), @ con due viti @)

Il cursore (2) puo essere sigillato @

* vedere le istruzioni per la combinazione
attuatore di pressione/valvola

Impostazione del DIP switch @
S1

ON
g

S1/DIP 1

Selettore del tipo di segnale in ingresso:
OFF: Il segnale in ingresso Y & impostato sulla
tensione (V)

ON: Il segnale in ingresso Y € impostato sulla
corrente (mA)

S1/DIP 2

Selettore del tipo di segnale di uscita:
OFF: Il segnale di uscita X & impostato sulla
tensione (V)

ON: Il segnale di uscita X € impostato sulla
corrente (mA)

S1/DIP 3

Selettore azionamento diretto o inverso (Fig.
2):

OFF: L'attuatore agisce direttamente sul segnale
iningresso

ON: Da non utilizzare per iSET

S1/DIP 4

Selettore di modalita normale

o sequenziale

OFF: L'attuatore lavora nell’intervallo
0(2)-10V 0 0(4)-20 mA

ON: L'attuatore lavora in un intervallo
sequenziale; 0-5V (0 0-10 mA) 0 5-10 V

(0 10-20 mA)

Il selettore dell'intervallo del segnale
S1/DIP 6 imposta l'intervallo sequenziale.

S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - Ingresso/uscita

OFF: 0-10 V; il segnale in ingresso rientra
nell'intervallo 0-10 V (ingresso tensione)
0 0-20 mA (ingresso corrente)
ON:2-10V; il segnale in ingresso rientra
nell'intervallo 2-10 V (ingresso tensione)
04-20 mA (ingresso corrente)

I selettore dell'intervallo del segnale
S1/DIP 1 e DIP 2 impostaisegnaliXe Y.

S1/DIP 6

Selettore dell’intervallo sequenziale
OFF:0-5V 0 (0-10 mA)

ON:5-10V o (10-20 mA)

[S1/DIP 4 = ON!]

S1/DIP 7
OFF:iSET
ON:iNET **

S1/DIP 8

non utilizzato
**\ledere la scheda tecnica AMEi 6 iNET

S2

o]
'

NEI2

i

S2/DIP 1
OFF: Segnale di comando MCV analogico
ON: Segnale di comando MCV a 3 punti

S2/DIP 2
OFF: Segnale di comando MCV analogico
ON: Segnale di comando MCV a 3 punti

S2/DIP 3

non utilizzato

S2/DIP 4*

OFF: Segnale analogico (V/mA)

L'attuatore funziona in modalita analogica
ON: MODBUS

L'attuatore funziona in modalita digitale

*In modalita analogica S2/DIP 4 = OFF, i DIP
switch S1/DIP 1-7 funzionano come funzioni
attive.

*In modalita digitale S2/DIP 4 = ON, i DIP
switch S1/DIP 1-7 funzionano come indirizzi
digitali.

In modalita digitale il Modbus RS485 puo essere
utilizzato sia per il monitoraggio che per il
posizionamento dell’attuatore AMEi 6.

&7
\4 2 |
T \
S |
oV (2V) 1oV
OmA (4mA) 20mA
777777 1
> %, |
NG \
AN
|
l
oV (2V) 0V
0mA (4mA) 20mA
Fig. 2
Calibrazione @

Calibrazione alla corsa dell’attuatore di pressione
desiderata (impostazione della molla min-max).
Prima di eseguire la calibrazione, portare
I'attuatore fuori dalle posizioni finali (deve essere
garantita una distanza minima tra i cursori 0,2
e il perno sul finecorsa ().

Per avviare la procedura di calibrazione, tenere
premuto il pulsante RESET per 5 secondi fino a
quando la spia verde non inizia a lampeggiare.
Le posizioni finali dellattuatore vengono
adottate automaticamente in base alle posizioni
dei finecorsa preimpostate dei cursori D,2.
L'attuatore passa alla modalita stazionaria e inizia
arispondere al segnale di comando. A seconda
dell'impostazione min-max Ap (posizione dei
cursori () e (2)), la calibrazione puo richiedere
anche un’ora circa (nel caso in cui sia impostata
la corsa massima Ap disponibile).

La procedura di calibrazione deve essere
ripetuta ogni volta che si cambia I'impostazione
della molla min./max. (viene cambiata la
posizione dei cursori ) e (2).

Segnalazione a LED @

Dimensioni @
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s S1/DIP5 B O
e — 0-10V/2-10V - (A /it 33 EAREDIREhE IR (RN -RATH
ZERAEEM *:0-10V; AESEEN 0-10V (BE ZIRE) o

NERANRZHINREZIRN, TAHE
MEAZF, BB INEFIRFH 1%
EBFRFEBNREEEETL,

YIMIFETAE R 2 M EINEENIREES ! 1%
ERYTTRESBARGT!
IkheREER K. HIVRE, UBARS
e L

i35

Y] Rk it (IR BB B e _E BYE faliT
1!
A TESTEIMTREIR Z B, YIZTIEFF IR

o

BAKE B4R

0-50 m 0.75 mm?

>50m 1.5 mm?

BREX O
iISET IREpEBRLEEEHIRENEE O

BT FREMESRENFNIER ©
BEIEESEE, BENE RS EHgRiE
1. KGR
2. HTRESINEHANEEEERRE,
AR EEHE I 7E 4 509"
3. A%
- MBEHE"
#ARBHAER BT E TR
- BT IEDES RV (3) IBANIATE S (I
PR3 )
A Q) RBUINRE R (RifRgE)

BF&/&RKIZE Ap R AXIZED
AR OIRENRRRN Ap

ARBR @ IRENRREKR Ap;
ERAMNIERE] @ BEBR D @

AR QEHO®

;;%?*H?ééﬂéﬁ DI /MI], IFEIIH

DIP AFXIZEO

gl

]
[S] |

s

S1/DIP1
WAESEEERF X!

X UMAES YIRERBE (V)
;:F EHUA{EFY /rfjJEE./m.( )

S1/DIP 2
RHESHERFEFX:

X BRHES XIEERBE (V)
FF: Eﬁuﬁj'fm"?xlzlljj%mt.( )

S1/DIP 3
EAZHKAERERESE (B2):
x: e EABAGS

F: AATFISET

S1/DIP 4

TERR R EEIREF %

3% IEGHS27E 0(2)-10 V 5% 0(4)-20 mA
SEEA I,

FF: REhER AP ERIEX TIE; 0-5VE
(0-10 mA) 5% (5-10 V) 5 (10-20 mA),

S5 EEEFRFFX S1/DIP 6 IR EDERIET

BIA) B0E 0-20 mA (EBiREaA)
FF:2-10V; MAGSEERN 2-10V (BE
HA) ;& 4-20 mA (BBFREIA)
E5EEEEAFXS1/DIP1 S DIP2IEEY
5‘ X 11:"70

S1/DIP6
PDERIETEEFF X
%:0-5V 5 (0-10 mA)
FF: 5-10V & (10-20 mA),
[S1/DIP4=FF!]

S1/DIP 7
X:iSET
FFoiNET **
S1/DIP 8
KRFEA

** &0 AMEi 6 INET 2182
S2

ON
Wann
1234
S2/DIP 1
X MoV eSS
FF: 355 MCV #HIfE S

S2/DIP 2
X BRI MCV EZHIES
FF: 3 S MCVZFIES

S2/DIP 3
F1EM

S2/DIP 4*

X BRUSES (V/mA)

IREhas LR BRI 1

FF: MOD BUS

IKEhER AR FIE IR

*IEREIE T S2/DIP 4= OFF T, DIP 3% S1/
DIP 1-7 A B AMINEE TIE,

EHFIET S2/DIP4=0N TF, DIP FF% S1/
DIP 1-7 {ER#F AL T 1,

EHFERT, AR Modbus RS485 #1744
?C:E%}:ELL AMEi 6 9[7—'\7J3§o

o

****** ]
s |
NS
AN

|

\
ov(2V) v
0mA (4 mA) 20mA

Fig.2

ROz, HREBHEREIE (FE
HBREMIFX @ LA O, @ 58]
ZIERIFER/NEEE) o

WMEBFIERAERE, REEMRES
¥, BRIZITH®RNT. RIBTULEMGA
XNEER O, @ BohRBIREIERAIEK
IRAIE, JREHESHE A B LR H FFaamm R
BHIES, BRAETREREERKIXL 1M
B (ANRIRE R AR Ap STEAR) , 1
RNRKApIREE (BROE® E’Jf_L
B) ME.

ERRLE RN/ BRABEEILE (FHTER
O 5@ MAE) i, EEEERARER.

LED E58%1 @
RTO©
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Warunki bezpieczenstwa
Aby unikna¢ obrazen ciata i uszkodzen
& sprzetu, przed przystapieniem do
montazu i eksploatacji absolutnie
niezbedne jest uwazne przeczytanie

i przeanalizowanie niniejszych instrukgji
oraz uwag dotyczacych bezpieczenstwa.

Nie rozmontowywac sitownikéw wyposazonych
w funkcje sprezyny bezpieczenstwal

W przypadku niewtasciwej obstugi istnieje
ryzyko obrazen ciata i Smierci!

Sitownik jest ciezki. Postepuj ostroznie, aby
zapobiec obrazeniom ciata lub uszkodzeniu
produktu.

Potaczenia elektryczne

Nie dotykac niczego na ptytce

drukowanej!

Niezdejmowac pokrywy serwisowej

przed catkowitym odtqczeniem
zasilania elektrycznego.

Dtugosc kabla Zalecany przekroj kabla

0-50m 0,75 mm?

>50m

1,5 mm?

Potaczenia elektryczne @

Mocowanie sitownika iSET do sitownika
ci$nieniowego @

Tryb gotowosci do sterowania recznego

i ustawiania réznicy cisnien @

Zakres wartosci zadanych jest podany

na tabliczce znamionowej sitownika

ci$nieniowego*
1. Rozruch uktadu*
2. Przy pomocy zaworu z sitownikiem, na
ktérym jest regulowana réznica cinien,
ustawic¢ przeptyw na ok. 50%*
3. Nastawianie
+ Obserwowac wskazania manometru*
Uruchamianie trybu gotowosci do
sterowania recznego

- Wcisniecie przycisku @ na sitowniku
zwieksza warto$¢ nastawy (Sciskanie
sprezyny)

« Wcisniecie przycisku @ zmniejsza wartos$¢
nastawy (rozcigganie sprezyny)

Ustawienie przelacznika krancowego dla
nastawy MIN./MAKS. Ap @

Za pomocg suwaka (1) mozna ustawic
ograniczenie min. Ap

Za pomocg suwaka (2) mozna ustawic
ograniczenie maks. Ap

Zamocowac suwaki (@), @ za pomocg 2 srub 3)
Suwak (2) moze zosta¢ uszczelniony @

* patrz instrukcje dla odpowiednie kombinacji
z sitownikiem/zaworem cisnieniowym

Ustawienia przetacznika DIP @

—-mo|¥
NEO2

sy

S1/DIP 1

Wybér rodzaju sygnatu wejsciowego:
WYL.: sygnat wejsciowy Y jest ustawiony

na napiecie (V)

WL.: sygnat wejsciowy Y jest ustawiony

na prad (mA)

S1/DIP 2

Wybér rodzaju sygnatu wyjsciowego:
WYL.: sygnat wyjsciowy X jest ustawiony
na napiecie (V)

WEL.: sygnat wyjsciowy X jest ustawiony
na prad (mA)

S1/DIP 3

Wybér zgodnego lub przeciwnego kierunku
dziatania sitownika (Rys. 2):

WYL.: Sitownik dziata w kierunku zgodnym z
sygnatem wejsciowym

WHL.: Nie stosowacé w przypadku iSET

S1/DIP 4

Wybor pracy w trybie normalnym lub
sekwencyjnym

WYt.: sitownik pracuje w zakresie 0(2)-10 V lub
0(4)-20 mA

WL.: Sitownik pracuje w zakresie sekwencyjnym;
0-5Vlub (0-10 mA)

lub (5-10V) lub (10-20 mA)

Wybér zakresu sygnatu S1/DIP 6 ustawia zakres
sekwencyjny.

S1/DIP 5

0-10V/2-10V - wejscie/wyjscie

WYL.: 0-10 V; sygnat wejsciowy w zakresie

0-10 V (wejscie napieciowe) lub w zakresie

0-20 mA (wejscie pragdowe)

Wk.: 2 -10 V; sygnat wejsciowy w zakresie 2-10 V
(wejscie napieciowe) lub w zakresie 4-20 mA
(wejscie pradowe)

Wyboér zakresu sygnatu S1/DIP 1 oraz DIP 2
ustawienie sygnatu Y oraz X.

S1/DIP 6

Wybor zakresu sekwencyjnego:
WYL.: 0-5 V lub (0-10 mA)
WE.:5-10 V lub (10-20 mA).
[S1/DIP 4 = WL.I]

S1/DIP 7
WYL iSET
Wi INET**

S1/DIP 8
nieuzywany
**Patrz karta katalogowa AMEi 6 iINET

S2
ON
i

S2/DIP 1
WYt.: analogowy sygnat sterujacy MCV
WEL.: 3-punktowy sygnat sterujgcy MCV

S2/DIP 2
WYt.: analogowy sygnat sterujacy MCV
WE.: 3-punktowy sygnat sterujgcy MCV

S2/DIP 3
nieuzywany

S2/DIP 4*

WYL.: Sygnat analogowy (V/mA)

Sitownik dziata w trybie analogowym

Wt.: MOD BUS

Sitownik dziata w trybie cyfrowym

*W trybie analogowym S2/DIP 4 = WYkL.
przetaczniki DIP S1/DIP 1-7 dziataja jako wejscia
analogowe.

W trybie cyfrowym S2/DIP 4 = Wk.
przetaczniki DIP S1/DIP 1-7 dziataja jako adresy
cyfrowe.

W trybie cyfrowym Modbus RS485 moze

by¢ stosowany w celach monitorowania lub
pozycjonowania sitownika AMEi 6.

Y
ov(2v) v
0mA (4 mA) 20 mA
ov(2V) v
0mA (4 mA) 20mA
Rys. 2
Kalibracja @

Kalibracja do zagdanego skoku sitownika
ci$nieniowego (ustawienie min./maks. sprezyny).
Przed kalibracja wyjecha¢ sitownikiem z pozycji
kraricowych (nalezy zapewni¢ minimalny odstep
pomiedzy suwakami (D), i trzpieniem na
wytaczniku kraricowym ).

Aby rozpoczac¢ procedure kalibracji, nalezy
wcisnac przycisk RESET i przytrzymac go przez
5 sekund, az zacznie migac zielone $wiatto.
Pozycje kraricowe sitownika sg automatycznie
ustawiane na postawie wstepnie ustawionych
pozycji przetacznikdw krancowych ,.
Sitownik przechodzi w tryb postojowy i zaczyna
reagowac na sygnat sterujacy. W zaleznosci od
ustawienia min./maks. Ap (potozenie suwakéw
®i®), kalibracja moze trwa¢ do ~1 godz.

(w przypadku, gdy ustawiony jest maksymalny
dostepny skok Ap).

Procedure kalibracji nalezy powtarzac przy
kazdej zmianie ustawienia min./maks. sprezyny
(zmiana potozenia suwakéw D i ).

Sygnalizacja LED @
Wymiary @
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PYCCKUN
TexHuka 6e3onacHocTn
Bo n36exaHvie HecYacTHbIX Cllyyaes
1 noBpexzaeHuns obopyaoBaHus cnegyet
B 0653aTeNbHOM NopAfKe BHAMATENbHO
03HAaKOMUTBCA C HACTOALMMY
yKazaHuAMM 1 3aMeTKaMm no 6e3onacHocTu Jo
Hayana BbINosIHeHNA COOPKM 1 SKCMyaTaLmu.
3anpeLyaeTca pa3bupatb peayKTOpHble
371eKTPONpPYBOAbI, B COCTaBe KOTOPbIX MMEIOTCA
npefoxpaHnTenbHble BO3BPATHbIE MPYKMHbI!
CywiecTByeT ONacHOCTb TPaBMUPOBAHUA 1N
rméenu B csiyyae HenpaBuIbHOro obpalleHus!
PenyKTOpHbI 3n1eKTponpmBog MmeeT 60/bLIoN
CO6CTBeHHbIV Bec. ObpallaiTecs ¢ u3genmem
OCTOPOXHO BO U3beXaHne HeCcUacTHOro cryyasn
VAN NOBPEXAEHNA U3[enns.

Cxema NIeKTpnyeckKnx coeguHEHUN

He npukacatimece pykamu k

3/1leMeHmMam 3nekmpuyeckoli niamei!

3anpewjaemcs 0eMoHMUpPo8AMb

KpbIWKy 06C/1yKUBAHUSA 060pyO008aAHUS,
HAxo0Aue20¢s N00 HaNpPsKeHUeM.

PekomeHayemas nnowaab

JINHa NPOBOAKN
A P A nonepeyHoro ce4yeHnAa NPoBOAKKU

0-50m 0,75 mm?

>50m 1,5 mm?

dneKTpuyeckoe coeguHeHue @

MoHTaX peflyKTOPHOro aneKTponpneoaa
iSET Ha perynaTop aaBneHnsa @

Pex<um oxxnpgaHuna aona pyvyHoro ynpasnieHnsa
1 HaCTPoOUKM nepenaaa AasneHuii @
[lnanasoH ycTaBoOK CM. Ha LWAMbAMKE perynatopa
nasnexHus*
1. BBoA cncTembl B 3KCnIyaTaLmio®
2. YcTaHOBWTe 3HaueHMe pacxofa yepes
MOTOPHBbI KNanaH, C MTOMOLLbI0 KOTOPOro
perynupyetca nepenaj AaBneHus,
Ha ypoBHe npumepHo 50 %*
3. HacTtpoiika
« CHUMUTe NOoKa3aHWA MaHOMeTpOB*
BoiianTe B pexnm oxXnaaHua Ana pyyHoro
ynpasneHua
« Haxmute KHonKy@ Ha peayKToOpHOM
371eKTPONpPUBOAE, YTOObI YBEIMUUTD YCTaBKY
(Npy>KMHa CXMmaeTcA)
+ HaxmuTe KHoMKy Ha peayKToOpHOM
371eKTPONpPrBOAE, UTOObI YMEHbLINTD YCTaBKY
(Npy>MHa pacTaArmBaeTcs)

HacTtpoiika KoHLeBOro nepekniovaTens
no MUH/MAKC Ap @

Perynatop (1) MOXHO BbICTaBUTb B KpaiiHee
NoNoXeHue, COOTBETCTBYIOLIEE MUH. Ap.
PerynsaTtop (2) MOXHO BbICTaBUTb B KpaliHee
NonoXeHue, COOTBETCTBYIOLLEE MaKC. Ap.
3adukcupyiite perynatopbl (D v () ¢ nomoLbio
IBYX BUHTOB (3).

PerynsaTtop (2) MoXeT 6biTb 3a610KUpoBaH @).

* CM. UHCTPYKLMIO A1A COOTBETCTBYIOLLEN
KOM6VIHaLl,VIVI perynAatopa faBneHnA N KnanaHa
Hactpoiika nepekniouatens DIP @

S1

S1/DIP 1

MepekniyaTenb TNa BXOAHbIX CUrHaNOB:
OFF (BbIkN.): BXOAHOW curHan Y HacTpoeH no
HanpsxeHwuio (B)

ON (BKn.): BXOAHOW curHan Y HacTpoeH no Toky (MA)

S1/DIP 2

MepekniouyaTenb TyNa BbIXOAHbIX CUTHANOB:
OFF (BbIKS1.): BbIXOAHOW CUrHan X HaCTPOeH no
HanpsxeHuto (B)

ON (BKN.): BbIXOAHOW CUrHaN X HAaCTPOEH Mo
TOKY (MA)

S1/DIP 3

MepeknioyaTenb peXxnmos npamoro/
o6paTHoro gencreus (puc. 2):

OFF (BbIKN1.): peAYKTOPHbDIN 31eKTPONPUBOS
paboTaeT No NpVHLMNY NPAMOro AeCTBIA
ON (BKn.): He ncnonb3yetca ana iSET
S1/DIP 4

MepeknioyaTenb HOPpManNbHOro AN
nocnefoBaTeNbHOro peXxnuma pa6oTbi:
OFF (BbIKN1.): peAyKTOPHbIN 31eKTPONpPUBOS

paboTaet B fuanasoHe 0(2)-10 B nnn 0(4)-20 mA.

ON (BKN.): pefyKTOPHbI 21eKTPOonNpuBog
paboTaeT B nocsiefoBaTelbHOM AVana3oHe;

0-5 B unn (0-10mA) nnu (5-10 B) nnu (10-20 mA).
MepeknioyaTtenb AnManasoHOB CUTHANOB

S1/DIP 6 npepgHa3HayeH Ana HaCTPOWKM
nocniejoBaTeNbHOro AnanasoHa.

S1/DIP5

0-10 B/ 2-10 B — BXxOAHOI/BbIXOAHOWN CUrHaN
OFF (Bbikn.): 0-10 B; BXOAHOW CUrHaN HaxoauTca
B Anana3oHe ot 0 o 10 B (BxogHOW curHan

no HanpsxeHuto) nnm ot 0 go 20 MA (BxoaHOM
CUTHan no Toky)

ON (BKn.): 2-10 B; BXOAHOW CMrHan HaxoauTca

B Anana3oHe ot 2 Ao 10 B (BxoAHOW curHan

no HanpsaxeHuto) nnu ot 4 go 20 MA (BxoaHOI
CUrHan no ToKy)

Mepekntoyatens gnanasoHos curHanos S1/DIP 1
1 DIP 2 npeHa3HayeH Ana HaCTPOMKMN CUTHaNoB
YuX.

S1/DIP 6

MepeknioyaTtenb nocnegoBaTeNbHOro
AnanasoHa:

OFF (Bbikn.): 0-5 B unu (0-10 mA)

ON (Bkn.): 5-10 B vnn (10-20 mA)

[S1/DIP 4 = ON (Bkn.)!]

S1/DIP 7

OFF (BbIkn.): iSET / ON (Bkn.): iNET **

S1/DIP 8

He ncnonb3yetcsa.

** Cm. mexHu4eckoe onucaHue AMEi 6 iINET

S2

ON
i

S2/DIP 1

OFF (BbIKN.): aHaNIOrOBbIN CUTrHanN ynpasfieHuns
MOTOPHBIM PETYAVPYIOLLMM KlanaHOM

ON (BKN.): TPexXTo4euHbIi CUrHan ynpaeneHua
MOTOPHBIM PETYAVPYIOLMM KanaHOM

S2/DIP 2

OFF (BbIK.): aHaNIOrOBbIN CUTrHanN ynpasfieHuns
MOTOPHbIM PErynnpyoLwmnm KnanaHom

ON (BKN.): TpexToueuHbIi CUrHan ynpaeneHus
MOTOPHbIM PErynnpyoLwmnm KnanaHom
S2/DIP 3

He ncnonb3yetca.

S2/DIP 4%

OFF (BblkN.): aHanoroBbI curHan (B/mA)
PenyKTOpHbIN anekTponpueog pabotaet

B aHaNIoOroBoMm pexume

ON (Bkn.): MODBUS

PepyKTOpHBbIV 3neKTponpmeog paboTtaet

B uudppoBOM pexnme

*B aHanorosom pexume S2/DIP 4 =

OFF (BbIKn.), DIP-nepekntoyatenun S1/DIP 1-7
pPaboTaloT KaK BKMOUYEHHbIe GYHKLNN.

B undpposom pexume S2/DIP 4 = ON (Bkn.),
DIP-nepekniouatenn S1/DIP 1-7 paboTaloT Kak
undposble agpeca.

B undposom pexrime Modbus RS485 MoXHO
1Cnonb3oBaTh MO0 A1 MOHUTOPWHIa, N60
[1A NO3ULMOHNPOBaHNA PeAYyKTOPHOTo
anekTponpusoaa AMEi 6.

0B(2B) 108
0 MA (4 MA)

0B(2B) o "
0 MA (4 MA) 20mA
Puc.2
Kanu6poeka @

Kannmbposka xofja WTOKa peayKTOPHOro
3NeKTPONprBOAa NO 3aAaHHOMY AABIEHUNIO
(HacTporKa MUH./MaKc. NpyuHbl). Mepep

Hayanom KannbpoBKM BbiBeUTE PeayKTOPHbIi
3NEKTPONPUBOJ U3 KPAHEro NonoXeHns (AOMKeH
6bITb 06ecrneyeH MUHUMAaNbHbIN 3a30p MeXAY
perynatopamu (), @ v WTUHTOM KOHLEBOTO
nepekniovatens (). Ans 3anycka npouegypbl
KanubpoBKu HaxxmuTe KHonky RESET (CBPOC)

1 yaepKu1BaiTe ee B HaxaToM MOJIOXKEHNN

B TeUEHMe 5 CEKYHA, NMoka He HauHeT MUraTb
3eJleHbl cBeToAnOA. KpaliHne nonoxeHnsa

XOAa LWTOKa peAyKTOPHOro 3NeKTponprBoaa
yCTaHaB/IMBalOTCA aBTOMATUYECKN Mo
npefBapuTENIbHO HACTPOEHHbBIM MONOXEHNAM
perynaTopos KoHueBbIX nepekntouatenein (D,Q2).
PepyKTOPHBbI 3N1eKTPONPYBOA NepeKoyaeTca

B CTaLlVIOHAPHbI PeXNUM 1 HauMHaeT pearnpoBaTh
Ha ynpasnawoLwuii curHan. B sasncumoct ot
HaCTPOWKN MUH./MaKc. Ap (MONOXeHNA perynaTopos
@ 1 (D) KanMBpPOBKa MOXET AnUTbCA Ao ~1 4

(B cnyyae ycTaHOBKW MaKCUMaibHO BO3MOXHOIO 1A
Xofa WTOKa 3HaueHus Ap). Mpouepypa KanubposKn
[IOJKHa BbINOSHATLCA KaXKAbli pa3 Npu 3MeHeHUn
HaCTPOWMKMN MUH./MaKC. NPY>KMHbI (MPpV N3MeHeHNn
nonoxenus perynatopos (D u ().

CeeTogmoaHan curHannsauua @
Pazmepbl @

16 | © Danfoss | 2025.02

AQ30568060085902-010301



AMEi 6 iSET

YKPAIHCbKA

BkasiBKu 3 TexHiku 6e3neku
o6 YHUKHY TN TPaBM i MOLLIKOAXKEHHA
& nprcTpoiB, 060B'A3KOBUM €
NOTPUMAHHA LNX IHCTPYKLIN i
BKa3iBOK 3 TeXHiK/ 6e3neku, a came

YBaXHO NPOYNTaTK Ta 3PO3YMITN IHCTPYKLT
nepen MOHTa)KeM Ta BUKOPUCTaHHAM.

He po36upaiite npuBig 3 pyHKLi€I0 3an06ixKHOI
npyxuHun! Y pasi HeHaneXHoro NOBOAMXEeHHA
icHye Hebe3neka TpaBMyBaHHA abo 3arnbeni!

MpuBig BaxkkniA. MoBogbTeca 3 HUM 06epeXxHo,
o6 YHUKHY TN TpaBM Ta/abo NOLKOAXKEHHA
BUPOOY.

EnekTpuyHi nigknioueHHA

He mopkatimecs Hi4o2o Ha

dpykosaHiti nnami! He 3Himatime
cepsicHy KpuuiKy 00 N08HO20

BUMKHEHHA XKUBJIEHHA.

PekomeHpoBaHa nnoa
[loBxwnHa npoBofdiB | monepeyHoro nepepisy

npoBoAiB
0-50 m 0,75 mm?
>50m 1,5 mm?

EnekTpuyHe nigknioueHHs @

MonTtax npusogay iSET Ha perynaTop
TNCKY @

Pexxum ouviKyBaHHA gNnA py4yHoro
KepyBaHHA Ta HaNlallTyBaHHA nepenaay
TcKy @
[liana3oH 3ajaHNX 3HayeHb ANB. TAONUUKY 3
TEXHIYHUMW JaHMMK Ha KnanaHi/perynatopi*.
1. 3anyck cuctemun*®
2. BcTaHOBITb BUTPaTY Ha KnanaHi 3
eneKTPOonpUBOAOM, 3a [JONOMOTOI AKOro
perynioeTbca nepenag TMCKY, NPUBIM3HO Ha
50% *
3. HanawTyBaHHA
+ CnigkyinTe 3a MaHOMETPOM *.
Mepengitb y pexunm ovikyBaHHA Ana
PYUYHOrO KepyBaHHA
+ HatuckaHHA KHOMKKN Ha npusofi
36inbluye 3ajaHe 3HaUeHHA (CTUCKaE
NpYyXnHy)
+ HatnckaHHA KHONKK @ 3MeHLYE 3afjaHe
3HauyeHHsA (PO3TArye NPy>K1Hy)

HanawTyBaHHA KiHL,eBOro BUMMKava
Ana scraHosneHHsa MIN/MAX Ap @
MoB3yHoK (1) BCTAHOBMTU Ha MiH. Ap
MoB3yHOK (2) BCTAHOBUTM Ha MaKc. Ap
3akpinitb nos3yHkn (D), Ta®) 2 revHtamu )
MoB3yHOK (2) Moxe 6yTn onnom6oBaHuin (@)

* AWB. IHCTPYKUilO 4O BignoBigHOro
KOMbGiHOBaHOro npriBoAa/KnanaHa

HanawTtyBanHsa DIP-nepemukaua @
S1

ON
e

S1/DIP 1

ﬂepemvu(aq TNy BXiAHOI‘O CUrHany:
OFF: BxigHwit curHan Y BCTAHOB/IOETLCA Ha
Hanpyry (B)

ON: BxigHum curHan Y BCTaHOBIOETLCA Ha
cTpym (MA)

S1/DIP 2

Mepemukau Tuny BUXigHOro curHany:

OFF: BuxigHwuin curHan X BCTaHOBMIOETbCSA Ha
Hanpyry (B)

ON: BuxigHum curHan X BCTAHOBIOETLCA Ha
cTpym (MA)

S1/DIP 3

CenekTop npsAmoi a6o 3BOpOTHOI Aii (puc. 2):
OFF: MNpwuBig npAmMOi il Ha BXiAHWIA curHan

ON: He BukopuctoByBatu gnsa iSET

S1/DIP 4

MNepemukau 3BuyaiiHoro a6o iHworo
Aiana3soHy:

OFF: MpwuBig npautoe B giana3soHi 0(2)-10 B abo
0(4)-20 MA

ON: MNpwBig npautoe B fianasoHi; 0-5 B a6o (0-
10 mA) a6o (5-10 B) a6o (10-20 mA) BignosigHo
no nepemukaya S1/DIP 6

OmA (4mA) 20mA

S1/DIP 5 Puc.2
0-10 B/2-10 B - Bxia/Buxia
OFF: 0-10 B; BXiAHWI1 CUrHan 3HaXoANTbCA B Kani6pysaHHa @
piana3soHi 0-10 B (Bxig Hanpyru) a6o 0-20 MA KanibpysaHHs Ha NOTPiIGHMIN PerynaTop TUCKy
(BXig cTpymy) (miHiManbHe-MaKcMmarnbHe HanalwTyBaHHA
ON: 2-10 B; BXigHUIN CUrHan 3HaxoaUTLCA B npyuHn). lNepea KanibpysaHHAM BUBeAiTb
AianasoHi 2-10 B (xig Hanpyru) a6o 4-20 MA NPUBIA 3 KIHLIEBMX NONOXeHb (NOBUHEH
(xia cTpymy) Mepemukau aianasoHy curHanis 6y T 3a6e3neyeHmnin MiHiMabHUI 3a30pP MiXK
S1/DIP 1iDIP 2 BcTaHOBAOE curHann Y i X. nos3yHkamu (D, Ta WTndTom KiHLesoro

BuMuKada ) LLlo6 po3nouatn npouenypy
S1/DIP 6 KanibpyBaHHsA, HATUCHITb i yTpumyinTe RESET
Nepemukau pianasoHis: NPOTAroM 5 cekyHa, AoKM NoyHe 6a1maTti
OFF:0-5 B a6o (0-10 MA) 3eneHun iHgukaTtop. KiHueBi nonoxeHHA
ON::5-10 Ba6o (10-20 MA) NpUBOJ aBTOMATNYHO NPUNMAIOTLCA Ha
[S1/DIP 4 = ON!] OCHOBINOMNepPeAHbO BCTAHOBEHMUX KIHLEBUX
S1/DIP 7 nosnoxeHb nepemrkayis nonoxeHo 1),2.
OFF: iSET MpuBig nepexoanTb y CTaLioOHapHUI PeXnm
ON: INET ** i NOUMHAE pearyBaTyi Ha CUTHANN KePyBaHHS.

3anexHo Bifl HanalwTyBaHHA Min-max Ap
S1/DIP 8 (nonoxeHHs nos3ayHkis D i (2)), KanibpyBaHHA
He BukopunctoByeTbCA MO>e 3aiHATY A0 ~1 rop (y pasi BCTaHOBMIEHHA

MaKCMaJibHO AOCTYNMHOro ,qianaaoHy

** [lus. mexHiyHUt onuc AMEi 6 iINET . ?
Ap). Mpoueaypy KanibpyBaHHA NOTPIGHO

S2 NOBTOPIOBATU LOPa3sy NPM 3MiHi MiHiManbHoOro/
ON MaKC/ManbHOro 3Ha4YeHHA HanawTyBaHb

H H u H NPYKMHW (3MiHa NonoXeHHs nos3yHkis 1) Ta
1234 ®)'
$2/DIP 1 CsiTnopiofHa curHanisauia @

OFF: aHanoroswuin curHan kepysaHHa MCV
ON: 3-ToukoBwMiA cMrHan kepyBaHHA MCV

S2/DIP 2
OFF: aHanorosun curHan kepysaHHa MCV
ON: 3-ToukoBUI curHan kepysaHHa MCV

S2/DIP 3

He BnKopucToBy€eTbCA

S2/DIP 4*

OFF: ananorosun curHan (B/mA) MNpusig npavoe
B aHasIoOroBOMY peXXumi

ON: MOD BUS

MpwBig npauioe B yudpoBomy pexumi

* B aHanorosomy pexxumi S2/DIP 4 = OFF, DIP-
nepemukaui S1/DIP 1-7 npauioloTb AK aKTUBHi
bYHKUIT.

Y unédpposomy pexumi S2/DIP 4 = ON, DIP-
nepemMmukayi

S1/DIP 1-7 npautotoTb AK LndpoBi agpecu.

Poamipn @

Y undpposomy pexxkumi ModbusRS485 moxHa
BMKOPVCTOBYBATU AIK AN MOHITOPUHTY, TaK i Ans
nosuuioHyeaHHa npusoay AMEi 6.
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